Prof. Dr. Alfred Toth
Trajektische Hin- und Riickwege

1. Wir gehen wiederum aus von der allgemeinen Definition einer Zeichen-
klasse und ihrer dualen Realitdatsthematik mittels Konstanten (3, 2, 1) und
Variablen (x,y,z € (1, 2, 3)):

ZKl = (3%, 2.y, 1.2)
RTh = (z.1, y.2, x.3).

2. Gegeben seien zwei Objekte x und y sowie zwei Pfeile (Abbildungen) —
und <. Dann gibt es vier mogliche Abbildungen in der Kategorie K = (%, y, -,
<)

x =y | 'y < X
x =y | 'y < x

Basierend auf dem trajektischen permutativen Bi-System (vgl. Toth 20253, b)
konnen wir nun die beiden Hinwege und die beiden Riickwege aller drei
Relata der ternaren semiotischen Relation sowohl fiir ZKln als auch fiir RThn
bestimmen.

1. Wege von 1 nach z
IN(1.z,3x2y) =(1-z3-x|x<3,y<2)
IN(1.z,2y,3x) =A-z2-y|y«<2,x<3)
2. Wege von z nach 1
T1(z.1,y2,x3) =(l«z,2«<y|ly—>2,x-3)
T1(z.1,x3,y2) =(1«z3<x|x—>3,y—>2)
3. Wege von 2 nach y
Iy, 3x,1z) =R2-y3-x|x<3,2z<1)
IN(2y,1z,3x) =QR2-yl-z|z«1,x3)
4. Wege von y nach 2
T1(y2,21,x3) =QLe«ylez|z>1,x-3)
T1(y2,x3,2z1) =R2«y3ex|x—>3,2z-1)



5. Wege von 3 nach x

IN(3x,2y1lz) =0@B-x2-y|ly<2,z<1)
IW(3x,1z,2y) =0@-x1-z|z<1lye2)
6. Wege von x nach 3

T1(x3,2z1,y2) =@B«x1lez|z>1y—>2)
T1(x3,y2,z1) =@Bex2«y|ly—>2,z-1)
3. Beispiel

ZKl=(3.1,2.1,1.2)

RTh=(2.1,1.2,1.3)

1. Wege von 1 nach 2

I(1.2,3.1,21) =(1-2,3-1|1«3,1<2)

3 3 3 3
1 1 1 1

I1(1.2,21,31) =(1-2,2-1|1«<2,1<3)
3 3 3 3

2 2><2
1 1 1 1

N



2. Wege von 2 nach 1
T18(2.1,12,13) =(1«2,2<1|1-2,1-3)

3 3 3 3
2/2><2/2
1 1 1 1

T1(2.1,1.3,1.2) =(1<2,3<1]|1-3,1-2)

3 3 3 3
2/2><2/2
1 1 1 1

3. Wege von 2 nach 1
IN(2.1,31,12) =(2-1,3-1|1«<3,2«1)

3 3 3 3
1 1 1 1

T(2.1,1.2,31) =2->1,1-2]|2<1,1<3)
3 3 3 3

2 2><2 2
1 1 1 1



4. Wege von 1 nach 2
T18(1.2,21,13) =2« 1,1<2|2-1,1-3)

3 3 3 3
2\2><2/2
1 1 1 1

T1(1.2,1.3,21) =2« 1,3<1]|1-3,2>1)

3 3 3 3
Z\ZXZ\Z
1 1 1 1

5. Wege von 3 nach 1
I(3.1,21,12) =0B-1,2-1|1«<2,2«1)
3 3 3 3

| 2><2\2
1 1 1 1
3I1(3.1,1.2,21) =B-1,1-2|2«<1,1<2)

3 3 3 3

1 1 1 1



6. Wege von 1 nach 3
T18(1.3,21,12) =3« 1,1<2|2-1,1-2)
3 3 3 3

2 2 2/2
1 1><1 1

T1(1.3,1.2,21) =B« 1,2<1]|1-522->1)

3 3 3 3
| 2>< | \ |
1 1 1 1
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